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ROBOTICA PARA SURDOS: revisio sistematica sobre sinais
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Resumo: O trabalho apresenta um estudo de revisdo sistematica, em andamento,
sobre o processo de ensino-aprendizagem do conteudo de Robotica para alunos
com surdez. Busca-se, a partir da investigacao, identificar sinais em LIBRAS para
conceitos de robdtica, como forma de apoiar o professor de ciéncias no ensino deste
conteudo para alunos surdos. A metodologia proposta baseia-se nas ideias de
Sampaio e Mancini (2007), que a definem como uma pesquisa realizada a partir de
dados secundarios que permite inventariar e descrever a producdo académica e
cientifica sobre o tema. O ensino da robdtica nas escolas é relativamente novo.
Autores como Vargas; Gobara 2013; Santos et al., 2013; Passero, Botan e Cardoso,
2011; Souza, 2014; Quadros, R. M. de.;Pizzio e A. L. Rezende, 2019 apontam a
importancia da abordagem do tema para o desenvolvimento de habilidades de
pensamento de nivel avancado e a capacidade de resolucdo de problemas
complexos por parte dos estudantes. No que tange ao ensino de surdos, a
aprendizagem deste campo epistémico pode colaborar de forma significativa ao
desenvolvimento dos estudantes. Os resultados da pesquisa evidenciam a
inexisténcia de terminologia especifica para o ensino de robédtica, bem como, a
escassez de estudos sobre o tema, o0 que acena para a necessidade de
investigacbes envolvendo a robdtica e o ensino de alunos surdos, considerando a
relevancia do tema para o desenvolvimento destes estudantes.
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